PICK-UPS, SENSORES MAGNETICOS,
GERADORES DE IMPULSOS

Os sensores magnéticos (pick-up magnéticos), séo
elementos projetados com a finalidade de gerar uma
tensdo pulsante (geradores de impulso), quando um
objeto magnético, como por exemplo um pedaco de
ferro em movimento, passar em frente ao polo do
sensor. Basicamente consistem de um ima
permanente e uma bobina , alojados dentro de um
involucro ( carcaga) de material ndo magnetico como
o plastico, o ago inox, etc. conforme mostra o
desenho esquemdtico da fig.1.

Fig.1 invélucro
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Sabemos que quando houveruma variagdo entre um
campo magnético (gerado pelo ima.) e um condutor de
energia elétrica (bobina ), havera uma tensédo induzida
(voltagem) no condutor de energia eletrica (lei de
Faraday/1831), e esta tensao indu-zida é alternada
pulsante com uma freqiéncia  pro- porcional e
variavel em fungdo da velocidade do material
magneético que passar em frente ao pdlo do sensor, pois,
a variacdo do campo magnetico € feita quando passar
um material magnético em fren-te ao polo do sensor.
Geralmente o material magnético mais utilizado & a
roda dentada ou engrenagem. A fig.2 mostra uma forma
tipica de utilizacéo dos pick-ups com roda dentada .

A amplitude do sinal de saida depende principalmente
da distancia entre o pélo do pick-up e o dente da roda
dentada e da velocidade angular da roda dentada. O
valor médio da amplitude do sinal de saida ( voltagem )
parte de zero até a um valor maximo com o incremento
da velocidade.
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Controles Elétricos

Para a construgdo ou escolha de uma roda dentada,
devem ser observadas as seguintes relagdes das cotas
da fig.2, para se obter um o6timo rendimento.

e=03mm, (de 0.1 mma0.5mm)
b > 2d

c > 2d.

a > 3xd

espessura da roda dentada > 2d

d = diametro do podlo do sensor

Para cada dente da roda dentada que passa em frente
ao polo do sensor magnético, € gerado um impulso
elétrico na saida. Como é uma seqiiéncia de dentes que
passam em frente ao pdlo do sensor, &€ gerado uma
sequéncia de impulsos elétricos na saida do sensor com
freqiiéncia diretamente proporcional ao numero de
dentes e a velocidade angular da roda dentada.

RELAGAO VELOCIDADE (RPM ) X FREQUENGCIA ( HZ )

F = frequéncia em Hz.

RPM = velocidade em rotagdes pér minuto da roda
dentada.

n = numero de dentes da roda dentada.

60 = constante de minuto para segundo.




APLICAGOES :

Os sensores magnéticos sao utilizados para enviar sinais para medicdo e controle de velocidade de
equipamentos tais como : tacémetros, velocimetros, controle de velocidade de motores automotivos, motores
estacionarios, reguladores de velocidade, turbinas hidraulicas, turbinas a vapor, ventiladores, exaustores,
centrifugas, sistemas de freios ABS e em varias outras aplicagdes da area industrial, mesmo em condigdes
severas de temperatura.

CARACTERISTICAS TECNICAS :

Freqliéncia maxima : 7,0 kHz - (420000 pulsos / minuto).
Faixa de temperatura de operagédo : --—--- -20C a +100C.
Forma da onda do sinal de saida : ----— onda senoidal.
Amplitude do sinal de saida : ------------ - em fungao da velocidade e do numero de dentes da roda dentada.
Acabamento : aco inox AISI 304.
Terminais de saida : com plug, cabo ou cabo blindado.
Ima : neodimio. (ndo perde a imantagdo e possui um elevado campo
magnético).
- Alimentagao : ndo necessitam de alimentagé@o externa, pois produzem o préprio
sinal elétrico.
- Resisténcia elétrica : 1200 ohms.
- Tensao minima do sinal de saida : 11 Volts rms, para 1000 RPM com roda dentada de 60 dentes e
distancia entre sensor e dente da roda dentada de 0.3mm.
(cota "d " da fig.2).
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Codigo  Conexio Material Resistencia A B C D
Interna (ohm) (mts) (mm) (mm)  Rosca

PCB050 Cabo Inox 1200 2 50  5/8"UNF ? 11/16”
PCNO050  Conector Inox 1200 50 5/8" UNF 3/ 11/16"
PCBO075 Cabo Inox 1200 2 75 5/8” UNF i 11/16”
PCNO75  Conector Inox 1200 2 75 5/87 UNF 3/4” 11/16”
PCB100 Cabo Inox 1200 5/8” UNF i~ 11/16”
PCN100  Conector Inox 1200 5/8” UNF 3/4” 11/16”
PCB150 Cabo Inox 1200 5/8" UNF : 11/16”

PCN150  Conector Inox 1200 2 150 5/8" UNF 3/ 11/16”

OBSERVAGOES PARA INSTALAGAO DO SENSOR MAGNETICO:

1) - O sensor deve ser instalado rigidamente e livre de vibragdes, pois as vibragdes do sensor em relagdo aos
dentes da roda dentada podem causar alteragdes na freqiiéncia do sinal de impulsos gerados pelo sensor e desta
maneira causar erro de medicao e ou de comando que esta sendo realizado.

2) -Aconselha-se a utilizagao de cabo blindado na ligagao do sensor magnético para evitar interferéncias externas,
tais como: campos magnéticos ou ruidos elétricos que podem causar alteragées nos sinais de impulsos gerados

pelo sensor. ,_
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